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Terminal TSX T407 - Programmation
Manuel 12-1987

Ce Manuel de 167 pages, éditée en noir & blanc par la société Télémécanique a Nanterre en décembre 1987, présente le
terminal T407, ses constituants et ses fonctions, ainsi que son installation, et y sont ensuite présentés et détaillés les deux
langages de programmation proposés : le « langage a contacts » permettant d’ouvrir ou de fermer des contacts sur des relais et de
superviser leur état ; le « Grafcet » un langage qui offre davantage de possibilités, notamment en Lecture/Ecriture dans les
mémoires des différents automates et en traitement de texte.

Cette présentation est disponible sous le numéro AC 25808-03 dans I'inventaire de la collection de
I’ACONIT, Association pour un conservatoire de I'informatique et de la télématique, Grenoble.

Ce Manuel est structuré avec :
-la présentation du terminal T407, ses constituants et ses fonctions, ainsi que son installation, puis sont présentés au
chapitre-3 les langages proposés, puis au chapitre-4 le « langage a contacts », avec au chapitre-5 les détails de sa
programmation, dont les actions sur les fonctions et les opérations, et au chapitre-6 les « traitements de texte », tandis
que le chapitre-7 traite des traitements au niveau des « bits » et « mots » des éléments de mémoire du systeme.
-Le chapitre-8 décrit le « mode mise au point » qui permet de tester un programme en mode « pas-a-pas », tandis que
le chapitre-9 traite d’'un « mode réglage » permettant d’adapter les valeurs des données du programme en fonction des
besoins du processus.
-Il'y a aussi un « mode transfert » (chapitre-10) permettant de transférer des données entre appareils ou entre bandes
magnétiques.
-Le « mode diagnostic » (chapitre-11) permet de détecter la présence d’éventuels défauts sur un automate du réseau
avec ses différents modules.
-Le « mode réseau » est décrit au chapitre-12, montrant comment ajouter des éléments dans le réseau et en faire les
diagnostics.
-Enfin les chapitres 13 a 17 terminent le Manuel par le « mode terminal » pour |'utilisation pratique du TSX T407 en
termes de configuration de ses liaisons avec le réseau, et de manipulation clavier-écran pour les textes, notamment les
codes ASCII, puis les messages d’erreurs, I'assistance technique et un index des termes utilisés.

Le présent PDF fournit en copie :
-La page de couverture, et le dessin de la page d’en-téte,
-Les deux pages de préambule,
-Les deux pages de sommaire,
-Les deux pages d’index

Pour utiliser ce document, mentionnez Télémécanique, ainsi que la Base de Données ACONIT n° 25808-
03.

Il est rappelé que la loi sur les droits d’auteur n’autorise que les reproductions partielles de documents a titre
individuel et pour des motifs de recherche.

Fiche rédigée le 3/3/2020 par Jean Ricodeau.
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Préambule

Terminal TSX T407 programmation

L'@volution des besoins en automatisme a conduit Telemecanique a faire évoluer ses automates
programmables TSX 27 et TSX 47.

Ce manuel décrit I'ensemble des possibilités logicielles de ces automates et en particulier
leurs nouvelles fonctionnalités.

La reférence commerciale est indiquée sur les produits: exemple TSX 47 20.

La reconnaissance des différents produits par le terminal se fait a I'aide des versions logicielles:
exemple VL3.0.

La lecture de ces versions logicielles est effectuée:

— en mode “Terminal” (TER) pour la cartouche langage et le terminal
— en mode “Diagnostic” (DGN) pour I'automate.

Dans ce manuel la mention “les automates

de type TSX 27 et TSX 47" désigne I'ensem- Syrtiole. conmemial \lgi::g:e
ble des automates dans leurs différentes — — o
- vse
La description des fonctionnalitées spécifiques TSX 47 VL18 aVvL24
des différents produits est repérée par I'indi- TSX 47 10 VL3.0
giaet:(;n de la version logicielle de ces der- B TSX 47 20 VL3.0
' Cartouche  TSX TS4 20/21 VL1..
langage - VL3..
Nouvelles TSX 27 TSX -
fonctionnalités » VL1,  VL3. 47 4710 47 20
Extension du dialogue Prise terminal - * * * *
par Bloc texte Reéseau TELWAY * *
Coupleurs X

Tache rapide

Bit extrait de mot _
1024 mots internes 1 *
1024 mots constants

Conversion binaire/ASCII
ASCIl/Binaire - = s

Programmation en RUN -
Modification valeur courante
Prise terminal isolée

L'ensemble de ces nouvelles foncticnnalités est offert par les cartouches langage TSX TS4 20
ou 21 de version logicielle VL3.0.

Les fonctionnalités accessibles par les versions logicielles VL3.0 étant plus nombreuses que
sur les versions logicielles VL1.. ou VL2. certains écrans de ce manuel peuvent présenter
des touches dynamiques n'apparaissant pas sur les versions logicielles VL1. ou VL2.
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Terminal TSX T407 programmation

Compatibilité

Soucieuse d'assurer 'homogéneité de ces produits Telemecanique a developpe ses nouveaux
logiciels en assurant une compatibilité ascendante parfaite.

— Les cartouches langage TSX TS4 20 ou 21 VL1.. permettent l'ecriture et I'exécution de
programmes sur toutes les versions d'automates mais sans les nouvelles fonctionnalites.

— Les cartouches langage TSX TS4 20 ou 21 VL3. permettent I'écriture et I'exécution de
programmes sans les nouvelles fonctionnalités sur les automates VL1./VL2. et avec les
nouvelles fonctionnalités sur les automates VL3..

Cependant:

— Tout programme écrit & l'aide d'une cartouche langage VL3. sur les automates de type
TSX 27 ou 47 n'est relisible qu'a I'aide d'une cartouche langage VL3..

— Les cartouches programmes utilisateur écrites a |'aide de cartouches langage VL3.. sur les
automates VL3.. ne peuvent pas étre exécutées par les automates VL1./VL2.

— Le bloc texte écrit par une cartouche langage VL1.. est du type READ/WRITE/.... quel que
soit l'automate.

— Le bloc texte écrit par une cartouche langage VL3.. est du type:

¢ READ/WRITE/.... sur un automate VL1../VL2..
e TER/TXT/CPL sur un automate VL3..

CONSEQUENCES: Toute création de programme sur un terminal TSX T407.1 en fonctionnement
autonome doit &tre précédée obligatoirement de la configuration de la memoire interne
du terminal soit:

— type d'automate destinataire,
— version logicielle de l'automate destinataire.

Volr chapitre 4.3, effacement de la mémoire interne du terminal.
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