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I - LE PUPITRE DE COMMANDE ET DE CONTROLE DU MAT D1

Il est divisé en deux parties :

= poussoir de mise sous tension "SE" (secteur enclenché) cou-
plé avec un voyant allumé quand le calculateur est sous
tension.

=~ poussoir de mise hors tension "AS" (arrét secteur).

- poussoir d'exécution "MA" (marche) couplé avec un voyant al-
lumé pendant le travail du calculateur.

=~ poussoir d'arrat "AR" qui arréte le travail du calculateur 2
la fin de 1’exécution de 1'instruction en cours, couplé a un
voyant allumé guand le calculateur ne travaille pas.

= voyant "AT" (attente) allumé aprds exécution de 1'instruction
d'arrét programmé.

Dans cet état, le calculateur exécute les interruptions prio-
ritaires mais exige une commande d'exécution pour reprendre
le programme normal.

= voyant "AL" (alarme) indiquant l'existence d'un défaut au
niveau du calculatsur. Ce voyant est également allumé dé&s que
1'une des tensions d'alimentation est en valeur marginale.

La partie supérieure comporte des voyants lumineux et des clés.
L'allumage d'un voyant ou la position basse d'une clé, corres-
pond & 1la valeur binaire 1.

- Ils sont groupés trois par trois pour permettre 1'utilisation
du code octal.

= Visualisation eu registre accumulateur "RA"

Les chiffres 1 a 18 correspondent aux positions binaires 271
a 2-18, - indique le signe, C que le nombre visualisé est
sous forme complémentée vraie (complément a 2).

——



TELENECANIQUE—MORS/Automatismes ol PR

N.T.787

= Visualisation du registre de mémoire “RM"

Les chiffres de 1 3 18 ont la méme signification, ainsi que
le " - " . V indique que la position de mémoire transfé-
rée dans le registre est verrouillée 3 P correspond au
chiffre d'imparité.

Un ensamble de clés permet l'introduction manuelle d'un code
de 21 chiffres dans le registre de mémoire.

= Visualisation du registre d’'instruction MRTY

Les chiffres de 1 & 12 correspondent a la partis opérande de
1'instruction.

Le chiffre 13, s'il vaut 1, indigue que la partie opérande
est une valeur numérique, s'il vaut O qu'elle est une adresse
de mémoire.

Les chiffres 14 a 18 correspondent au type d'opération :

- indique, si 13 vaut 1, que la valeur numérique est néga-
tive, si 13 vaut 0 que 1'adresse effective est celle indi-
quée de 1 & 12, majorée du contenu du registre d’'index,
c'est-a-dire de la position de mémoire d'adresse O.

P est le chiffre d'imparité.

Un ensemble de clés permet 1'introduction manuelle d'un code
de 20 chiffres dans le registre d'instruction.

- Visualisation du compteur ordinal "CO"

Les chiffres 0 a 11 correspondent aux poids 2° & 2" dg
l'adresse de la prochaine instruction 2 exécuter.

Un ensemble de clés permet la prédisposition du compteur
ordinal en abaissant la clé monostable PN, quand le calcula-
teur est & 1'arrét.

Cette prédisposition est automatique & la mise sous tension
du calculateur (mémoire mécanique).

- Visualisation des registres ”"IS" et "QP"

Sur un calculateur de capacité de mémoire supérieure a 4 K,
ces registres définissent les numéros du bloc d'instruction
(IS) et du bloc opérande (OP).

La prédisposition de ces registres se fait en concordance
avec celle du CO.

AT
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- Visualisation des alarmes "AL"

AE - défaut sur organe d'entrée,
AS - défaut sur organe de sortie,

PI - parité défectususe d’'une instruction issue de la mé-
moire,

PE - parité défectueuse d'une information entrant dans le
calculateur,

PA - parité défectususe d'une instruction au niveau du re-
gistre d'instruction,

MV - tentative de destruction du contenu d'une position de
mémoire verrouillée,

PM - parité défectueuse d'une valsur issue de la mémoire,
CC - défaut au niveau de 1'unité de calcul,
DA - débordement ou addition-soustraction,

DD - débordement en division (division d'un nombre par un
nombre qui lui est inférieur).

Chague alarme peut &tre inhibsmée par une clé. Le défaut est
aleors ignoré et le calculateur continue son travail.

Cependant, 1'inhibition de l'alarme “MV" n'entraine pas la
destruction du contenu de la mémoire protégée. Elle correspond
4 une application spéciale (sortie du programme contanu dans
la mémoire).

La modification du contenu d'une mémoire verrouillée ne peut
avoir lieu qu'en abaissant la clé monostable "DV" pendant
1'exécution d'une instruction de rangement en mémoire (instruc-
tion "RM" code octal 17).

- Clé 1IN

catte clé monostable assure 1'initialisation de

tous les circuits du calculateur ; elle n'est ef-
ficace qu'a 1l'arrédt (provoqué au besoin par 1'action
sur le poussoir "AR).

- C16 TM : cette clé est utilisée pour le contréle du contenu
de la mémoire selon les modalités définies plus bas.

= Clé MN : guand cette clé est abaissée, la base de temps

interne du calculateur aest remplacée par une bass de
temps manuelle (clé BT)

=L W
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- Clés PG/PU - CT/PP - FN/EM : elles définissent les divers
modes de fonctionnement du celculateur. Leur action n'est
validée gqu'a l1l'arrét du calculateur.

Normalement, toutes les clés sont en position haute, que nous
considérons comme position de référence.

Seules peuvent, éventuellement, se trouver en position basse

certaines clés de prédisposition du compteur ordinal et d'inhi-
bition d'alarme.

ITI - ECRITURE DES PROGRAMMES

Valeurs numériques et instructions s'écrivent avec 20 chiffres
binaires (dont 1 chiffre de verrouillage). Le 2l8me (parité)
s'en déduit.

Opérande ) Type d'opération
| [0 (G0 ) Bald BT o HEE
N - v/
Valeur numérique ) Signe / isdewdd

| N.T.797

/i Pueite
Verrouillage

Il est commode de les &crire avec B chiffres valant de 0 a 7
(base B8) et 1 chiffre de 0 & 3 (base 4).

Si ce dernier vaut :

= pas de signe ou index, pas de verrouillage
pas de signe ou index, verrouillage

= signe ou index pas de verrouillage

W N = O
I

~ signe ou index verrouillage.

veslews
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Dans le cas d'une instruction, les quatre premiers chiffres
octaux sont relatifs a l'opérande, les deux derniers sont
relatifs au type d'opération.

Il est donc trés facile de passer du code d'ordres symbolique
aux instructions écrites en bassa octale, puis éventuellement
aux instructions écrites en langage machine binaire.

Le tableau suivant définit cette correspondance

ST LA
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) ‘Quali-! : ‘Quali-

Type .té de Code Index/ Type ‘té ds Cods 'Indax/
d operation l'opé-" Octal Signe d opération l'opé-" ‘Octal’ aigne

: rands . rende ! .

: P :om 10 : @ 0 AR i M : 28 : @

: Y] 50 : @ = : v : 6B : D

§ H 3 = w 3 3 :

: ™ : M :07 : @ o IR i M 24 : @

: V3 47 : @ o 4 : V. : 64 : O
g : AD M : 01 HE g 3 PR s N 20 @
o : M 41 @ w Vv : B0 : O
- . . . o . .
< ¢ : : : x : g
(S ST i M s 02 a - ZR M : 22 : @
w HE :t 42 : @ % v : 62 : O
= : : : x . : : :

2 8 MP i M : 03 : @ W NR : M ¢ 21 : @
o : Vv : 43 : @ 9 ¥V i Bl : 0
-, 5 . A n o, c

e : : 23 : 3

g H Dv i M : 04 a o FP s M : 25 ")
x : v : 44 ;@ : 3 : C s
- : : 3 g : XR : M $ 23 1
E : T : M : 34 : g o : 3 i

: sV 74 ;@ o HR : M : 37 : @

: O : : =t &V : B7 : O

: RN (O | ¢ 35 : @ 5 d 2 :

: iV i 75 ;@ f g: : : §

B o3 2 " 3 - : " a'g: XA M : 30 1

: : 3 g . : :

: Y} 77 @ 3:4: n $ i 3 24 . 1

- : " : - : i 2.@‘ XV : M : 32 1

. s 3 5 43 e s o

i ’ ' ' : XP * M 33 1

: : Vv : 76 @ 2':: 3

: : : : i :

: H H H % : : :
ceE: RA t M : 14 : @ @l @ RM : M 17 a
2 By : : : ol : : :
> 8 RV : M : 16 . a - ET ; M ; 05 . @
S 2. RZ Moo: 11 ;@ il oT : M :08 : @
ﬁ o : : 2 :':: : : :

@ . RC ; M ; 15 : 7. S0, PP : \" ; F- : 0
S'g: RX | | s 18 3 @ g':: Lt 28 : 0
; : : : ey, : : :

F : :

oo IF i M : 00 : O * L'utilisation des instructions

= I o . 5 = - . e

: S. 0o oy ‘a0 Y og RM CT DT est maintenant pos

o B $ H : sible dans les programmes :

En EC i M : 22 3 (normaux et prioritaires).
N.T.797 wawfs o
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Il est alors possible de rédiger les programmes avec la grille

ci-dessous.

o e e v we

* ve wr se e

.
.
:
.
H
.
H

B
H

L'exemple concerne le calcul ds = ax + b
. ’ f f Données f f
.Renvois® Ligne ® Ordre ! - . S/1 | Observations
ke X .Opérande Ordre .
$0.1.2.5: T.P.M : 0.1.3.3: 1.0 : 1 : x dans 1l'accu-
H 2 | : : : mulateur :
: :0.1.2.8° m.p.v } 4.0.0.0° 4.3 ¢ 1 ! ax dans 1'accu-
. = X ; . : i mulateur
:0.1.2.7: A.O.V : 0.0.1.0: 4.1 : 1 : y = ax ¢+ b dans s
: 2 s H : 1'accumulatsun
(0.2.8.0° Robam f 1.2,5.7° d.8 ¢ 1 "y dans 1257
:0.1.8.1: P.R.V : 0.1.5.1: 6.0 : 1 : 5i Yy > o saut :
H : s 3 H : a la ligne 151
: 04 1:8.2% Trow F oadvza2® g P "Si y <o saut
y : : : g a4 la ligne 172
:0.1.3,3: : 0.0.0.0: 0.0 0 : Mémoire de tra- :

vail déverrouil-:
lés contenant x :

IITI - INTRODUCTION DES PROGRAMMES DANS LA MEMOIRE DU CALCULATEUR

Dans cetts applicatiaon particulieére,
rité d’'entrée est assez limité.

1'intérét du contréle d'impa-

Il sst donc préférable de

veelenn
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1'inhib#Ber (clé PE & 1) et de ne pas se préoccuper de la
parité des informations.

Entrée a partir du pupitre

Le calculateur étant a 1'arrét, le compteur ordinal est pré-
disposé sur la premidre adresse a partir de laquelle on dé-
sire ranger les informations.

Pour un calculateur de capacité de mémoire supérieure 3 4 K,
il faut aussi prédisposer le registre OP sur le numéro du
bloc o0 1'on désire ranger les informations.

Les clés de mode de fonctionnement sent positionnées an PU,
PP, EMs

On affiche 1'information & introduire en mémoire sur les clés
du registre de mémoire.

— — m— —_— —_— —_— _

L'action sur le poussoir MA assure l'entrée en mémoire et la
progression du compteur ordinal d'une unité.

‘ On affiche ensuite la nouvelle information et on continue.
l

Si 1'une des positions de mémoire est verrouillée, 1'alarme
MV s'allume 8t l'introduction n'a pas lieu. Il suffit alors

l de tenir baissée la clé de déverrouillage DV et d'appuyer
sur le poussoir MA, aprés acquittement, de 1'alarme.

La perforation du ruban sst obtenue directement par copie de
la grille de programmation. Elle doit commencer obligatoire-
ment par un "retour chariot”.

l Entrée & partir d'un lecteur de ruban

Les différentes instructions sont également séparées par des
"ratours chariot®.

qui sont ignorés & la lecture du ruban.

Aprés prédisposition du compteur ordinal sur la premi2re
edresse de rangement, les clés de mode de fonctionnement sont

I Les groupes de chiffres peuvent &tre séparés par des "espaces”
I placées sur PG, PP et EM.

| N.T.787 - cen/uos
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Sur un calculateur de capacité de mémoire supérieure 3 4 K
prédisposition du registre OP sur le numéro du bloc ol doit
s'effectuer ls rangement.

Il suffit alors de mettre en route le lecteur de ruban, apras

8voir mis en position "Entrée” 1'inverseur du tiroir de con-
nexion.

Si 1'une des mémoires de rangement est verrouillée, 1'alarme
MV s'allume et le lecteur s'arréte.

Dans ce cas, 11 faut :

= acquitter 1l'alarme,

=~ pendant que 1'on tient abaissée la clé DV, appuyer sur le
bouton MA.

On peut ensuite relancer le lecteur.

Vérification du contenu de la mémoire

Il est trés facile de vérifier le contenu de la mémoire. Pour
cela, on prédispose d'abord le compteur ordinal sur la pre-
mieére adresse.

Sur un calculateur de capacité de mémoire supérieure a 4 K,

on prédispose le registre OP sur le numéro du bloc mémoire
a vérifier.

Les clés de mode de fonctionnement sont positionnées sur PU

PP et EM. La clé TM est mise & 1. L'alarme PA  est inhibmmsée.
Toutes les clés du registre d'instruction sont & 0, sauf la
cle 15 qui est a 1,

L'action sur le poussoir MA fait apparaitre sur le registre
de mémoire le contenu de 1'adresse indiquée par le compteur
ordinal avant 1'action.

Une nouvelle action sur le poussoir MA fait apparaitre le
contenu de 1'adresse suivante, etc ...

Si 1'on désire vérifier seulement le contenu d'une adresse
donnée, il est préférable de placer les clés en PU, PP et FN.
La clé TM est 3 0 ; 1'alarme PA est inhibités.

On affiche l'adresse en question sur les clés 1 3 12 du re-
gistre d'instruction, toutes les autres clés de ce registre

- T.797 soel e
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étant & 0, sauf la clé 15. L'action sur le poussoir MA fait
apparaitre sur le registre de mémoire 1'information désirée.

Correction du contenu d'une position de mémoire

Il est préférable de procéder de la fagon suivante

= clé de mode de fonctionnement en PU, PP, FN,
- clé TM a8 0, alarmes PA et PE inhib#Rées,
- clés 15, 16, 17, 18 du registre d'instruction a 1,

- adresse a corriger affichée sur les clés 1 & 12 du registre
d'instruction,

- sur un calculateur de capacité de mémoire supérieure a 4 K,
numéro du bloc & corriger affiché sur le registre OP,

- information & introduire affichée sur les clés du registre
de mémoire.

I1 suffit d’'appuyer sur le poussoir "MA" en abaissant au besoin
la clé de déverrouillage.

IV - EXECUTION DES PROGRAMMES

Nous ferons pour 1l'instant abstraction des interruptions pric-
ritaires.

Le calculateur étant & l'arré&t, le compteur ordinal est pré-
disposé sur l1'adresse de la premi@re instruction & exécuter.

Sur un calculateur de capacité de mémoire supérieure a8 4 K, le
registre IS est positionné sur 1le numéroc du bloc mémoire ol se
trouve la premidre instruction a exécuter et le registre OP
sur ls bloc contenant le premier opérande.

Cetts prédisposition est automatigue 38 la mise sous tension de
la machine.

ool ous
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Les clés de mode de fonctionnement sont en position PG, CT, FN.

L'action sur le poussoir "MA"” déclenche 1'exécution du programme.
Cette action peut &tre remplacée par l'envoi d'un signal de du-
rée 0,5 us sur la prise J 12-44, ou de durée supérieure a 500 ps
sur la prise J 12-43.

L'exécution du programme peut &tre arrétée per programme grace a
l'instruction "AR” = 66, qui place le calculateur en “attente”.

L'état d'attente permet l'exécution des programmes prioritaires.

Le programme peut étre relancé de la méme fagon que ci-dessus,
par envoi d'un signel "MA".

La mise 3 1'arré@t compléete du calculateur se failt par action sur
le poussoir "AR", ou envoi d'un signal sur la prise J 12-45, ou
apparition d'un défaut en cours de calcul.

Dans ce dernier cas, le voyant "AL" s'allume. On peut alors,

suivant la nature du défaut, r=lancer le programme aprés avoir
acquitté l'alarme par action sur la clé IN.

Mise au point des programmes

On peut exécuter le programme instruction par instruction en pla-
gant les clés de mode de fonctionnement en PG, PP, FN.

Chaque action sur le poussoir "MA" déclenche l'exécution d'une
instruction. Il est mé&me possible de décomposer chaque instruc-
tion en temps élémentaires en plagant 8 1 1la clé "MN" et en
actionnant la clé "BT" (base de temps manuells).

Lors de 1a mise au point du programme en pas 3 pas, il est pos-
sible d'insérer des instructions affichées sur les clés du re-
gistre d'instruction, aprés positionnement des clés en PU, PP
et FN.

L'usage de telles instructions permet en particulier 1'appel de
sous-programmes de conversion de code, impression de résultats
intermédiaires, etc ...

Il y a lieu de remarquer gue, lors de l'exécution des programmes

en pas & pas. 1'instruction AR ne place pas le calculatsur en
attente, mais & 1'arrét.

ceealeos
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V - SORTIE DES INFORMATIONS

Les sorties du calculateur sont commandées par 1l'instruction
EC = 12.

La partie opérande de cette instruction indique 1'adresse de
l'organe de sortie.

Cette instruction est intrinséquement conditionnelle, c'est-3a-
dire que son exécution n'est effective que si 1'organe corres-
pondant est ou devient libre de recevoir 1'information.

Le diagramme des signaux émis par le calculateur est le suivant.

05 us

Appel ] r_1

Occupalion l
:1 HS

|

|

:

Prélevement [ ] :
| [}

l

I

|

|
I
Informalion
—, : L =y
t 1 t2 !
- e
1

= -~
I
Adresse l I | _,[ { I l_—
1 | 1 ItS | | ta |
|tbl t4 I : | l

N.T.797 coal eon
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: ty : ts : t3 : tg
: EC sur nombre en :9 pws mini: 10 us : l pus g 3 us
i valeur absolue et :(parité) : s s
i signe, non indexé : 8 us 5 : :
: EC sur nombre néga=- :réduit a : 10 ps 23 us 3 us

tif complémenté

e et ee e e

0,5 us : mini

be er aa me

10 us :réduit 3
mini : 0,5 us

EC 1indéxé : 26 us 3 us

: mini

- se
a as er oW
e e e

VI - ENTREE DES INFORMATIONS

Entrée du programme par un organe automatique (lecteur de ru-
ban par exemple).

Les clés de mode de fonctionnement sont placées en PG, PP, EM.

Le tiroir ds connexion présente au calculateur le mot complet
de 21 bits, et envoie un ordre de "marche” qui déclenche le
rangement du mot & 1'adresse indiquée par le compteur ordinal
gui progresse ensuite automatiquement d'une unité.

Sur un calculateur de capacité de mémoire supérieure 3 4 K,
les informations sont rangées dans le bloc mémoire dont le nu-
méro est indigué par ls registre OP.

e S

e e owe oan
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Le diagramme de temps est le suivant :
|
ps |

Zone de départ __:///_/4//,—/’::—

Prélavemant du

|
|
|
mot :
(. 65 ps |
| —Hl
1
Zone de dépeart ! //49
| 7
suivante : i /,//
:___‘; 0ps /‘J

———
1

Il est donc possible d'introduire un programme a la cadence
maximale de 90 000 mots/seconde.

Interruptions prioritaires

On dispose de 12 niveaux prioritaires groupés (et extensibles)
2 par 2.

A chaqus niveau sont associées une entrée d'appel, une sortie
de sélection et une sortie de fin d'exécution.

Le signal d'appel doit disparaitre au plus tard pendant le
signal de fin d'exécution (possibilité de fonctionnement en
appel - réponse).

Le signal de sélection permet de choisir 1'instruction priori-
taire correspondant au niveau excité.

Les diagrammes du temps pour les trois types d'interruption sont
les suivants

sselens
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Appel niveau L

Selechion
niveau i

Prelevement
de V'insfruclion

fin d'execulion
mveouw L
(PP, RC FP)

- lB -
Interruption PPV = B4
| |
| I
! )
« ' limife appel —d
|
. |
| |
I
|
i 65ps 1 i
e 1 :
I |
[ I
| |
|| |
1 ApS t
| !
' I
|
|
I 4 k&
T 1
| |
[ |

37,5 pS muni.

Interruption RM = 17

Seéleclion

Preleverment

de |'inslruclion

(et de I’ adresse)

Prelevernenl
de la valeur

> )
Fin d'evecuhion

N.T.7897

_

(suivanl programme)

A0 & ps

A

|

| 9,5 uS
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Interruption CT = 05 et DT = 06

Selection

|
l

28 5 us

3

Prelevemen de
I"inslruclion
(ef de |'adresse)

ips

Fin d'execulion

F

27'5 HS

N.T.797 s ifiee @
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= ANNEXES

Prise de sortis J.13

@ N O U > W N

11
12
13
14
5
16
17
18
19
20
21
22
23

24

25

sortie
sortie
sortis
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
entrés

signal

sortie

sortie

signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
signe
parité
occupation

prob.

parité Adre

prélévement

RA
271 du RrA
2-2
2~3
o4
2-5
2-6
2=7
2-8
2-9
>-10
2=11
212
5-13
2-14
2-15
2-16
=17
2-18

RA

sse

26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
45
47
48

49

50

sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie
sortie

ov

ov

ov

antrée
sortie
sortie

sortie
garde)

sortie signal disparition

secteur

2
2=-11
2-10
2=8
2-8
2-7
2-6
2=8
2-4
9=3
2=2
2-1

Appel

arrét

adresse

horloge interne

initialisation (clé)

alarme (chien de

sortie initialisation
(mise sous tension).

vion wn s
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Prise d'entrée J.12

(Entrée automatique des programmes)

entrée
entrée
entrée
entrée
entrée

entrée

@ N ;O s WwN =

entrée
9 entrée
10 entrée
11 entrée
12 entrée
13 entrée
14 entrée
15 entrée
16 entrée
17 entrée
18 entrée
19 entrée
20 entrée
21 entrée
22 sortie
23 sortie
24 sortie

25 sortie

entrée

g du RM
272 du RM
2= du RM
5=4 T
2-5

2=6

2=7

2=8

2~9

210

2-11

5=12

2-13

2-14 j
2~18 |
2-16

2-17

2-18 |
signe/index du RM
verrouillage du RM
parité du RM
voyant MA

voyant AT

voyant AR

voyant AL

26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49

50

entrée
ov
ov
oV
entrée
entrée
entrée
sortie
sortie
sortie

sortie
teur

sortis
sous te

horloge externe

départ long (> 500 us)
départ court (= 0,5 ps)
arrét

horloge interne
initialisation (clé)
alarme (chien de garde)

signal disparition sec-

initialisation (mise
nsion).

vesloue

MU UNRSSS)
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Prise d'entrée J.11

(Niveaux prioritaires 1 et 2)

entrée
entrée
entrée
entrée
entrée
sntrée

entrée

@ N O U s W N e

entrée
9 entrée
10 entrée
11 entrée
12 entrée
13 entrée
14 entrée
15 entrée
16 entrée
17 entrée
18 entrée
19 entrée
20 entrée
21 sortie
22 sortie
23 sortie
24 sortie
25 sortie

2-14 du RI
2-15 du RI
2-16 du RI
2-17 du RI
2-18 du RI
2-13 du RI
signe/index du RI
2-1 du RI
g2 du RI
2-3 du RI
2~4 du RI
2-5 du RI
2-6 du RI
257 du RI
278 du RI
279 du RI
2-10 du RI
2-11 du RI
2-12 du RI
parité du RI (1)

fin d'exécution 1
fin d'exécution 2
sélection 1
sélection 2

initialisation (mise

sous tension)

26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50

entrée

entrée
entrée
entrée
entrée
entrée
entrée
entrée
entrée
entrée
entrée
sentrée
entrée
entrée
entrée
entrée
entrée
entrés
entrée
entrée
entrée
entrée
ov

ov

sortie

2-1

2=2

du RM
du RM
273 du RM
2-4

2-5

2-6

2-7
2-8
2-9
2-10
2-11
2-12
2713 ‘
o-14 ‘
2-15

2—16

2-17

2-18

du RM

du RM

signe
parité
appel 1
appel 2

signal

disparition secteur

(1) sur calculatsur de capacité de mémoire supérieure a 4 K

poids

N.T.797
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Prise d’entrée J.10

(Niveaux prioritaires 3 a 12)
sortie fin d'exécution 26 entrée appel
sortie fin d'exécution 27 entrée appel
sortie fin d'exécution 28 entrés appel
sortie fin d'exécution 29 entrée appel

sortie fin d'exécution 30 entrée appeal

® N O v oA~ W

sartie fin d'exécution 31 entrées appel

W O N O 0N &~ w

sortie fin d'exécution
sortie fin d'exécution 10 33 entrée appel 10
8 sortie fin d’'exécution 11 34 entrée appel 11
10 sortie fin d'exécutiaon 12 35 entrée appel 12

32 entrée appel 9

D N O »n s W N

11 sortie sélection 3 36

12 sortie sélection 4 37

13 sortie sélection 5 38

14 sortie sélection 6 39

15 sortie sélection 7 40

16 sortie sélection 8 41

17 sortie sélection 9 42

18 sortie sélection 10 43

20 sortie sélection 12 44

21 entrée poids 0 du SP (1) 45 sortie signal EI0 (pour comptage

22 46 sortie horloge interne (pour
comptage

23 47 sortie inifialisation (clg)

24 48 ov

25 49 ov

50 sortie signal disparition sec-

teur

(1) sur calculateur de capacité de mémoire supérieure a 4 K.

N.T.797 _ ol ens
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Durée d'exécution des instructions

-

f _f f f fEnchai- f :
:Instruc " Durés de base ‘Indexage ' nsment ° e B L
H tion : 3 : : € i B us 3 us
: : O 72t % M 12 £ =M ¢ v s 14 s 32
: TP : 2 H : : :

- - . t * M . === . FEE . 9 - 9
: ‘o Y25 ts2m 1zt e m i o--- P 37 P 55
H EN H i 26 + ¥ S 2 ==ie : 32 3 32
* .y tP s 2BEtwem (12t + M 22t : 37 i 77
P : P26t e m fo——- P 22 P32 Y sa
; ‘0 25 te2m 12t emio22¢ P 37 Y g7
] BT : 1 : 26t + M . Sk : 22t 32 : 54
: 0 : 39 t 3 417 t + 2 (12 t + M 22 48  : 466
L P40 t & 418 t » -~= P 22t ! a5 ¢ 4a5
: ‘o0 P47 taaz1toe2 1zt em i 22t P s7 470
B : 48 t & 422 t + i === i 22t : 53 : aa4g
: 10 : 25t >+ 2mM :12 t + M 22t 0 37 ;77
L. P26t o+ o-—-- P22t Y 32 7 5
: o P25t +2m 12t e M’ 22t Y 37 f 77
H 0J . | : 26t + M 3 —— : 22 : 32 H 54
] | H H H : :

: i 0 3 25 + M 112t + M == $ 37 : 77
PORR T Y opge W T T
: RA + 0 : 25 ¢ +2M 12 ¢ + M2 --- g 37 : 59
‘" Rz ‘o t o+ 2 M ‘12t em i --- f 35 P 33
: RC : 0 3 t+2 M $12 £ ¢ E - 3 15 : 33
P RrRx o F t+ 3 M 12t e+ m i -——= P 21 P 39
: RV i 0 ¢ 25t + 2 M $12 t o+ T § 37 3 55
¥ L'enchainement correspond & la complémentation & 2 automatique d'un

nombre contenu dans le registre accumulateur, quand sa forme n'est pas
convenable pour l'opération que 1l'on s'appréte a effectuer.

.7897 sazills ns
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¢ Instruction : V : Durée de base : Indexage : S ::n. : Ts r:x'
: AR : 0: 4 t + 2 M ¢ 122t 0« M : 186 : 34

: : 1 : 5t + M 3 —— : 11 : 11

2 IR : 0: 4 ¢t + 2N s 12 t «+ M t 16 5 34

H s 1 3 5t +M s - : 11 : 11

: PR : 0 4 t+2nM : 322t M H 16 3 34

: ¢ 1 3 St + M : -— : 11 3 11

: ineffective : i 3% +M 3 s 9 H 9

? 7R :t 0: 4t + 2N 12t + M v 16 : 34

i i1 5t +m : ——— $ 11 : 11

¢t insffective : i 3t s : : g : 9

H :NR :0: 4 ¢t + 2 M i 12t + M : 16 3 34

: i1 5t +mM s —-——— s 11 : 11

! ineffective : i 2t +M 5 : 7 : 7

: FP t 0 : 4 t + i 12 £t + M : 16 3 34

; XR A g 8 + : --- : 17 : 17

: ineffective : i 1t o+ $ 3 11 B 11

: : 0: 4 t 2 M g =i 3 18 : 16

: il s 1 3 5% ¢« N 3 ek, s 11 E: 11

i XA 0 : 14 t + 2 M L ——— 3 26 3 26

! XM ‘0 2t+3m ; --- ’ 20 : 20

3 XV t 0: 3t + 2 M 3 == ¢ 15 : 15

¢ XP ot ateznm : - ; 15 : 15

] IF ¢t 0: 3t + M 3 —— 3 8 s 9

: DD ‘o0l 3a1stenm’ --- X 3 : 21

: EC i D 4t + M s 122 * M g 10 :défini par
H $ 2 : H :1'occupation
: e s : H :de 1l'organe
H : : 4 : :de sortie
: RM t 0 : 5t +mM i 12 + 3 11 : 28

: cT "0 P28t em P12 ¢ : 34 : 52

¢ DT : 0 : 28 ¢ +«# M s 12 + M H 34 : 52

.787
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: Instruction : V : Durée de base : Indexage : As r:n' : = ::x.
: RM (Prog) : 0 3t s+ 2mM 12t + M 15 : 33

: H H : H :

t CT (Prog) : 0: 25 ¢t + 2 M :t 12t + M 37 s 55

: DT (Prog) : 0: 258t + 2 M s 12t + M 37 $ 55

N.T.797
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Télémécanique déPG_r?emenq ATM

service commercial 11, rue de Diane, 95 - Argenteuil

[MNOI'S automaTISMES 1él. 961.16.47 & 51 - télex 25980

B FRANGE - AGENCES ET SOUS-AGENCES ® REGION PARISIENNE : BOIS-COLOMBES, COURBEVOIE, MALAKOFF. MELUN, NOISY-LE-SEC m ANGOULEME m
ANNECY m BELFORT m BESANCON ®m BORDEAUX m CAEN m CLERMONT-FERRAND m CREIL m DIJON @ GRANGES-LES-VALENCE m GRENOBLE m LILLE m
LIMOGES ® LYON ® MARSEILLE m METZ-BORNY ® MONDELANGE W MONTPELLIER ® MULHOUSE m NANCY ® NANTES ®m ORLEANS m PAU m REIMS m
RENNES m ROSENDAEL ® ROUEN m ST-ETIENNE m ST-QUENTIN m STRASB0URG-CRONENBOURG m TOULOUSE m TOURS.

B EUROPE m BELGIQUE : La Télémécanique Electrique Beige - LEEUW- ST PIERRE 161 Chaussee de Mons Telex 2 211 74 Tebéroue Bruxls. - Tél. - 02/23.41.90 et ANVERS,
BRUXELLES, CHARLEROIl, GAND, LIEGE m LUXEMBOURG : Ci is - 58 rue de Hollench - LUXEMBOURG - Télex : 479 -
Tel, 48-15-51 m SUISSE : La Té S hofst. 14 ¢ 3000 BERNE 17 Telex 32 253 Tel 031/45-66-61 H AFRIQUE m
ALGERIE : Sté Ahtemoel - Route de Kaddous - Commune Draria - ALGER - Télex 91.711 - Tél. - 60-21-61 & Alger @ CAMEROUN : Entrelec - Av. Raymond-Poincaré
- B.P. 307 - DOUALA - Tél. : 46-56 m COTE D'IVOIRE : F.A.C.E. Jeumont - B.P 1820 - ABIDJAN - Tél - 52-56/57 m MADAGASCAR : S.CAB. - BP 20 -
DIEGO-SUAREZ et TAMATAVE, TANANARIVE m MAROC : La Télémécanique Electrique Maroc - 7. rue de Loubens - CASABLANCA - T&l. : 409-83 = REUNION
Cimelta - Le Butor - B.P. 188 his . ST-DENIS-DE-LA-REUNION - Tél 402 m SENEGAL : F.A.C.E. Jeumont - 8, All. Canard - BP 336 - DAKAR - Tél 222-77/78
B TUNISIE : F.A.C,E, Joumont - 24, rue Jean Le Vacher - TUNIS - Tel. © 247-357 .AMEIIIO}IE ® ANTILLES : S.AV.E,R. 3° km. Route de |a Dillon - B.P. 470 -
FORT-DE-FRANCE Tél. : 2007 m CANADA : Télémécaniqua Canada Ltée - MONTREAL-DORVAL : 633 Av. Orly {Quei - Télex - 01-26.624 - Telemec
Monueal - Tel | (514) 631-85-94 m TORONTQ : Adelaide Est, 80 - Tél. . (416) 362-6853 m QUEBEC : 460. Av. Goamin. Vile Vanier Télex 01-13725 Telemec
Ouédbac - Tél. ; (418) B83.17-21.

... et dans /e monde

B EUROPE : Allemagne Fédérale m Autniche ®m Danemark W Espagne ® Finlande m Grande-Bretagne m Gréce ®  ltale W Norvege ™ Pays-Bas @ Poriugal =
Suéde M AMERIQUE : Brésil m Chili @ Mexique m Pérou ® République Argentine ® Uruguay Bl ASIE : Liban m Sud-Vietnam ® Syrie @ Turguie Bl AUSTRALIE.
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