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Description

Ce manuel de fonctionnement de l'ensemble a ruban magnétique de la Compagnie
européenne d'automatisme électronique (CAE) décrit 'ensemble des circuits électriques et
logiques du systeme CA 192 - CAE 170 : schémas électriques, schémas logiques et
équations logiques. L'ensemble du fonctionnement de la logique est expliqué pas a pas
pour chaque commande.

Cette notice est au format "Marine" (couverture, anneaux et papier renforcé), ayant été
préférentiellement utilisée sur des navires.

Utilisation
Ce manuel permettait d'étudier le fonctionnement détaillé du systéme. Il était utilisé pour la
formation du personnel technique chargé de la maintenance de ces équipements. Il
valorise en outre les ordinateurs de la firme CAE qui équipérent, entre autres, les premiers
sous-marins atomiques frangais. lls ont été rédigés en leur temps par la femme de Philippe
Denoyelle.
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