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Description

Ces éléments d'expérience fonctionnaient avec un “robot cartésien” a trois degrés de
liberté (X, Y et Z) capable de soulever verticalement, de déplacer et de déposer un objet
dans la « manip des cubes ».

Utilisation

La "manip des cubes" est 'une des premiéres expérimentations en robotique / intelligence
artificielle du laboratoire. Elle concrétisait un probléme canonique de planification de taches
(blocks-world problem). Il s’agissait de faire planifier une tache d'assemblage simple, du
type “légo”, et la faire réaliser par un robot cartésien. Les objets a manipuler sont des
cubes de différentes couleurs qui s'empilent aisément, facilement reconnaissables par une
caméra fixe grace a une étiquette sur leur face supérieure. La tache était spécifiée par la
construction finale a atteindre a partir d'un état partiellement connu (ne sont visibles que
les cubes du dessus). Le robot devait planifier et réaliser I'ensemble des actions de prise,
déplacement et pose permettant de parvenir a cette construction.
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